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九、技术方案 

第一部分：科目二新标准升级改造技术方案 

（一）机动车驾驶人技能考试系统升级背景 

2017年10月1日，全国机动车驾驶人技能考试系统将面临全新升级更新，此

次新行业标准的调整修订，依据《机动车驾驶培训教学与考试大纲》（交运发〔2016〕

128号）、《机动车驾驶证申领和使用规定》（公安部令第139号）及《机动车驾驶

人考试工作规范》（公交管[2016]137号）等相关文件精神，许昌市公安局机动车

驾驶员考试中心此次针对驾驶员考试车辆及科目二考试设备改造项目建设，积极

响应国家驾考政策变革，贯彻落实驾考改革意见，完善配套制度，提高考生安全

文明驾驶意识，简化优化驾考内容、考试项目、操作要求及评判标准，使其更贴

近实际道路驾驶需要，提高考试工作效率。 

多伦科技作为智能驾考行业的引领者和新技术的倡导者，此次按照公安部驾

考改革新标准，为许昌市机动车驾驶员考试中心考试车辆及科目二考试设备改造

项目，提供软硬件一体化升级改造方案。 

1.1、现对所辖区域考场进行升级改造，具体建设内容如下： 

科目二技能考试系统的评判与扣分标准的升级改造； 

科目二技能考试控制中心的升级改造； 

科目二技能考试车辆的升级改造（小型汽车、大型汽车）； 

（二）科目二考试系统升级改造的政策依据及设计原则 

2.1、考试系统升级的政策依据 

 《机动车驾驶培训教学与考试大纲》交运发[2016]128 号； 

 《机动车驾驶证申领和使用规定》公安部令第 139 号； 

 《机动车驾驶人考试工作规范》公交管[2016]137 号； 

 《机动车驾驶人考试系统软件安全性管理要求》； 

 GA-T 1030- 机动车驾驶人考场及其设施设施规范； 



 GA-T 1030- 机动车驾驶人考场使用验收规范； 

 GA1026-《机动车驾驶人考试内容和方法》； 

 GA 1027-《机动车驾驶人考试监管系统通用技术条件》 

 GAT1028.3-《机动车驾驶人考试系统通用技术条件 第 3 部分：场地驾驶

技能考试系统》 

 GAT1028.4-《机动车驾驶人考试系统通用技术条件 第 4 部分：道路驾驶

技能考试系统》 

 GAT1028.1-《机动车驾驶人考试系统通用技术条件 第 1 部分：总则》 

2.2、考试系统升级的设计原则 

 系统的稳定性和可靠性 

由于设备使用环境复杂，面临夏季高温、冬季寒冷气候，雨、雪、雾、风等

复杂的自然条件以及灰尘、泥沙等使用环境。所以如何提高设备的稳定性和可靠

性是最基本的原则。                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                          

 系统的先进性和成熟性 

由于该系统涉及的技术面广、实现难度大，应尽量采用各类成熟的技术和科

研成果，以便节约研发成本、缩短研发周期，尽快向市场推出性能稳定、功能实

用的计算机考试产品。 

 系统的实用性和经济性 

以满足机动车驾驶人考试的顺利、正常进行，为一切系统实现功能的出发点，

充分发挥系统的整体功能，最大程度的减少考试员的劳动强度，节约警力。同时

需要对系统进行合理配置，避免不必要的浪费，为用户节约投资。 

 系统的开放性和标准性 

计算机考试系统涉及与驾管工作其他各项业务的互连，所以系统具有良好的

开放性，通过制定统一接口规范的策略，使得系统具有良好的开放性和标准性。

系统中的各技术子系统之间具有良好的互联能力和互操作能力。 

在软件设计规范方面，严格遵守最新的国际标准、国家标准和行业标准。可

以与其它相关系统联网和通讯；支持标准的应用开发平台，系统软硬件平台的良

好扩容、扩展能力，可方便地与外部设备/系统连接。 



 系统的可扩展性和易维护性 

系统设计具有良好的升级、扩展能力，具有一定的考试冗余容量，和很好的

扩展余地，为保持系统的规模和功能扩展留下空间。 

 

（三）科目二考试系统新标准评判与扣分项升级更新 

3.1、科目二 I类场考系统自动评判更新表（小车） 

考 试

项目 

检测评判项 
修改情况 

原标准 新标准 

通 用

要求 
无 

不按考试员指令驾驶      不合格 

新增 

 

启动发动机时挡位未置于空挡（驻车

挡） 不合格 

发动机启动后，不及时松开启动开关  

每次扣10分 

倒 车

入库 

无 

在倒车前，未将两个前轮触地点均驶

过控制线 

不合格 新增 

项目完成时间超过210 s   不合格 

中途停车 中途停车时间超过2s   每次扣5分 

① 增加 2s 时间； 

② 由“不合格”改

为每次“扣 5分” 

坡 道

定 点

停 车

和 起

步 

无 

行驶中车轮轧道路边缘线 不合格 
新增 

 车辆停止后，车身距离路边缘线超出

50 cm不合格 

车辆停止后，车

身距离路边缘

线30cm以上 

车辆停止后，车身距离路边缘线超出

30 cm，未超出50 cm 扣10分 
调整：细化距离范围 

无 停车后，未拉紧驻车制动器 扣10分 新增 

起步时车辆后

溜距离小于30 

cm 

起步时车辆后溜距离10 cm～30 cm 扣

10分 

调整：细化后溜距离

范围 

侧方 

停车 
无 

项目完成时间超过90 s 不合格 

新增 

 

行驶中车身触碰库位边线 每次扣10

分 

出库时不使用或错误使用转向灯 扣

10分 



中途停车 中途停车时间超过2 s 每次扣5分 

①增加 2s 时间； 

②由“不合格”改为

每次“扣 5分”整为

每次扣 5分 

曲 线

行驶 
中途停车 中途停车时间超过2 s 不合格 增加时间 

直角 

转弯 

无 
转弯时不使用或错误使用转向灯，转

弯后不关闭转向灯 扣10分 
新增 

中途停车 中途停车时间超过2 s 每次扣5分 

①增加 2s 时间； 

②由“不合格”改为

每次“扣 5分”整为

每次扣 5分 

小计：新增 12 项，调整 6项 

 

3.2、科目二 II 类场考系统自动评判更新表（大车） 

考 试

项目 

检测评判项 
修改情况 

原标准 新标准 

通 用

要求 
无 

不按考试员指令驾驶      不

合格 

新增 

 

启动发动机时挡位未置于空挡

（驻车挡） 不合格 

发动机启动后，不及时松开启动

开关  每次扣10分 

桩考 中途停车 
中途停车时间超过2s   每次扣5

分 

①增加 2s 时间； 

②由“不合格”改为

每次“扣 5 分” 

坡 道

定 点

停 车

和 起

步 

无 

行驶中车轮轧道路边缘线 不合

格 新增 

 车辆停止后，车身距离路边缘线

超出50 cm不合格 

车辆停止后，车身

距 离 路 边 缘 线

车辆停止后，车身距离路边缘线

超出30 cm，未超出50 cm 扣10
调整：细化距离范围 



30cm以上  分 

无 
停车后，未拉紧驻车制动器 扣

10分 
新增 

起步时车辆后溜距

离小于30 cm 

起步时车辆后溜距离10 cm～30 

cm 扣10分 

调整：细化后溜距离

范围 

侧方 

停车 

无 

项目完成时间超过90 s 不合格 

新增 

 

行驶中车身触碰库位边线 每次

扣10分 

出库时不使用或错误使用转向

灯 扣10分 

中途停车 
中途停车时间超过2 s 每次扣5

分 

①增加 2s 时间； 

②由“不合格”改为

每次“扣 5 分”整为

每次扣 5 分 

曲 线

行驶 

中途停车 中途停车时间超过2 s 不合格 增加 2s 时间 

无 
行驶时挡位未挂在二挡（含）以

上  扣5分 
新增 

直角 

转弯 

无 

转弯时不使用或错误使用转向

灯，转弯后不关闭转向灯 扣10

分 

新增 

中途停车 
中途停车时间超过2 s      每

次扣5分 

①增加 2s 时间； 

②由“不合格”改为

每次“扣 5 分”整为

每次扣 5 分 

通 过

单 边

桥 

无 
行驶时挡位未挂在二挡（含）以

上   扣5分 
新增 

中途停车 
中途停车时间超过2 s      每

次扣5分 

①增加 2s 时间； 

②由“不合格”改为

每次“扣 5 分”整为



每次扣 5 分 

通 过

限 宽

门 

中途停车 无 删除 

通 过

连 续

障碍 

无 
行驶时挡位末挂在二挡(含)以上  

扣5分 
新增 

中途停车 
中途停车时间超过2 s 每次扣5

分 

①增加 2s 时间； 

②由“不合格”改为

每次“扣 5 分”整为

每次扣 5 分 

轧、碰、擦一个圆

饼 扣10分 
轧、碰、擦一个圆饼 每次扣5分  

起 伏

路 行

驶 

中途停车    中途停车时间超过2 s 不合格  

调整：①增加 2s 时

间； 

 

窄路 

掉头 

中途停车或运行时

间超出5min  
项目完成时间超过300 s 不合格 调整 ：中途停车不判 

模 拟

隧 道

行驶 

驶抵隧道入（出）口时未鸣喇叭    调整  ：判定结果由

“扣 10 分”改为“扣

5 分” 
驶出隧道后未关闭前照灯  

模 拟

湿 滑

路 行

驶 

未能使用低速挡平稳通过 

未能使用低速挡（一挡

或二挡）平稳通过  不

合格 

调整：明确挡位要求 

进入湿滑路前，未减速  
进入湿滑路前，未减速              

不合格 

调整：增加参数： 

踩制动踏板，或速度

大于 10 km/h，明确未

减速的评判标准 

小计：新增 13 项，调整 15 项，删除 1 项 

  



（四）科目二考试系统升级改造总体设计方案 

4.1、科目二考试系统改造组成设计 

此次科目二系统改造升级主要可分为：考试控制中心设备升级、考试系统

改造及联网接口升级、考试系统功能升级更新、智能化车载设备改造、待考区管

理系统升级、场地考试项目建模升级等。如下图所示： 

 

4.2、科目二考试系统总体改造及联网接口升级 

 按新行业标准要求，此次系统升级对于考试系统监管提出了更高的要求，

所以系统管理软件支持新功能的定制； 

 按《公安交通管理信息系统外挂软件安全管理规定》要求，支持考试系

统外挂软件的安全性进行升级改造； 

 考试系统数据库升级与数据迁移，支持对原考试系统数据的查询、调取、



备份、导出 

 系统参数配置与设备关联，支持根据考试科目的切换，随时调阅车内及

场地音视频数据； 

 考试监管系统新接口开发及调试，支持升级的考试系统与公安部监管平

台对接功能； 

 系统升级培训与辅导，支持对考场管理员、操作员进行免费的培训及辅

导服务； 

 支持系统软件免费升级和维护 1年。 

 

4.3、科目二考试系统改造架构设计 

科目二考试系统由多个服务器集群链路组成：WS 服务器负责衔接考试系统

与驾驶人考试监管软件系统，实现考生信息下载及考试业务数据上传；UDP 服务

器负责接收考车上传的信号和坐标，并发送给考试视频服务器及 WEB 应用服务器；

考试视频服务器负责将车载音视频、场地音视频及车载轨迹信号坐标进行融合处

理，以实现多画面同步统一播放；WEB 应用服务器负责将 UDP 信号坐标、视频融

合画面、数据库文本信息、文件服务器图片信息及考试业务信息进行集成，应用

于监控端展示。 



 

4.4、科目二考试系统改造网络设计 

 
此次科目二考试系统的升级改造会在原先的网络架构上做了相应的升级更

新，主要在考试车由无线网络连接交换机的过程中，添加了 NVR 硬盘录像机，用

于同步注册所有考车的车载音视频和轨迹信号坐标；在后台服务端添加了视频管

理服务器，用于将场地视频、车载视频及轨迹信号坐标进行融合压缩处理；将百

兆交换机升级为千兆交换机，便于大容量业务数据和音视频数据的传输与存储；



配置网络存储设备，用于考试业务数据及音视频数据不少于 3年的存储，便于公

安部远程访问备查； 

4.5、科目二考试系统改造功能设计 

4.5.1 考生下载 

考生下载是用于对考场考试学员的数据下载,如图: 

 

 

4.5.2 考生签到 

考生签到是用于对考场考试学员进行考试签到,也可以人工进行录入签到，

如图: 



 

4.5.3 考生分车 

考生分车是用于对考场考试学员进行考试分车,如图: 

 

4.5.4 考生成绩上传 

考生成绩上传是用于对考场考试学员进行成绩上传保存,选中需要上传考生，

点击右上角成绩上传，如图: 



 

4.5.5 指纹补录 

指纹补录是用于对考场考试学员进行指纹采集录入,选中需要补录考生，点

击右上角亚略特补录指纹，如图: 

 

4.5.6 考试异常申请 

考试异常申请是用于对考场考试学员进行考试时出现意外事情发生成绩异

常,选中需要申请的考生，点击右上角增加，如图: 



 

4.5.7 考试异常审批 

考试异常审批是用于对考场考试学员的异常申请进行操作处理，如图: 

 

4.5.8 设备异常申请 

设备异常申请是用于对考场设备异常进行申请操作处理，点击右上角增加，

如图: 



 

4.5.9 设备异常审批 

设备异常审批是用于对考场设备异常申请进行操作处理，点击右上角选择处

理结果，如图: 

 

4.5.10 考车管理 

考车管理列表可以对现场的考车进行实时操作，如开机分配，清除考官，开

关机，如图: 



 

4.5.11 监管数据下载 

驾校信息下载，如图: 

 

考试员信息下载，如图： 

 

考生信息下载，如图： 



 

分组信息下载，如图： 

 

4.5.12 考生查询 

考生查询功能用于查询考生信息，还可以人工拍照，打印小票，无指纹录入

如图: 

 



4.5.13 成绩单查询打印 

成绩单查询打印是用于显示具体成绩单并打印，点击查询按钮会查出相应条

件的成绩列表，如图： 

 

选中一条或多条成绩后，点击批量打印按钮，页面会自动打印所选中的成绩，

未通过校验以及打印过的成绩将不再打印。点击停止打印按钮会终止正在进行的

批量打印。 

点击某条成绩列末的详细按钮后，会进入具体成绩单页面，如图： 



 

4.5.14 考试员签名 

考试员签名是用于保存当天考试员的签名图片，点击查询按钮会查出相应条

件的考试员签名列表，点击下载控件即可下载签名写字板所需控件，如图： 



 

4.5.15 科目二考试监控 

科目二考试监控是用于监控科目二考场的考试。 

 支持科目二考试同步播放考生、考场环境、实时扣分等多画面视频； 

 支持科目二场地考试项目视频按考试车辆运行轨迹自动进行切换，从考

试车辆进入考试项目开始播放直至考试车辆离开该项目； 

 支持科目二在线查询回放 3年内的考试音视频，并支持远程查询和访问。 

 

4.5.16 科目二考试过程回放 

通过考试过程中采集的考试数据、音视频数据实现对考试过程的回放，对存

在争议的考试成绩可回溯倒查，减少由人为因素带来的各种争议，为保证考试评



判过程的公开、公正提供技术支撑。驾驶人考试监控中心应对考试过程信息和结

果信息进行加密存储，保存时间不少于 4 年，音视频信息不少于 3年。 

4.5.17 考生查询--缺考 

考生查询功能用于查询考生信息，是否缺考，如图： 

 

4.5.18 权限管理                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                

权限管理是用于管理系统页面信息，点击查询按钮会查出相应条件的系统权

限列表，选中一个或多个系统权限后，点击删除按钮会删除选中的系统权限，如

图： 

 

2）角色管理 



角色管理是用于管理系统拥有不同权限的角色信息，点击查询按钮会查出相

应条件的系统角色列表，选中一个或多个系统角色后，点击删除按钮会删除选中

的系统角色，如图： 

 

3）用户管理 

用户管理是用于管理系统拥有不同权限的用户信息，点击查询按钮会查出相

应条件的系统用户列表，选中一个或多个系统用户后，点击删除按钮会删除选中

的系统用户，如图： 

 

4.5.19 用户帐号 

1）帐号管理 

帐号管理是用于管理帐号的状态信息，点击查询按钮会查出相应条件的用户

列表，选中一个或多个用户后，点击右上角的按钮进行对应的需求操作，如图： 



 

2）时间规则组 

时间规则组是用于设定用户的登录时间规则，点击查询按钮会查出相应条件

的时间规则组列表，选中一个规则后，点击右上角的按钮进行对应的需求操作，

如图： 

 

3）密码规则 

密码规则是用于设定用户的密码规则，点击查询按钮会查出相应条件的密码

规则列表，选中一个规则后，点击右上角的按钮进行对应的需求操作，如图： 



 

4）终端设备 

终端设备是用于管理终端设备的功能，点击查询按钮会查出相应条件的终端

设备管理列表，选中一个后，点击右上角的按钮进行对应的需求操作，如图： 

 

5）帐号激活 

帐号激活是用于激活用户的帐号，选中帐号后，点击右上角的按钮进行激活

操作，如图： 



 

6）数据库访问加密 

对数据库进行访问加密，如图： 

 

4.5.20 系统日志 

1）安全审计日志 

安全审计日志是用于对用户的操作进行审计校验，点击查询按钮会查出相应

条件的审计日志情况，点击导出按钮会产生当前列表 excel 下载。如图： 



 

2）审计策略配置 

审计策略配置是用于显示审计用户数据操作情况，查看及更改用户的操作相

关配置。如图： 

 

4.5.21 数据统计分析 

1）考试通过率报表 

考试通过率报表是用于直观显示各个考点考试通过率，点击查询按钮会查出

相应条件的考试通过率，如图： 



 

2）考车通过率统计报表 

考车通过率统计报表是用于直观显示各个考车考试通过率，点击查询按钮会

查出相应条件的考车考试通过率，如图： 

 

 

3）考试人数统计报表 

考试人数统计报表是用于直观显示各个考点考试人数，点击查询按钮会查出

相应条件的考点考试人数，如图： 



 

4）考试项目合格率报表 

考试项目合格率报表是用于直观显示考试项目合格率，点击查询按钮会查出

相应条件的考试项目合格率，如图： 

 

5）考试员扣分统计报表 

考试员扣分统计报表是用于直观显示各个考试员扣分统计，点击查询按钮会

查出相应条件的考试员扣分统计，如图： 



 

6）分考场扣分报表 

分考场扣分报表是用于直观显示各个考点各个考试项目扣分情况，点击查询

按钮会查出相应条件的考试项目扣分，如图： 

 

7）考试员考试人数统计报表 

考试员考试人数统计报表是用于直观显示各个考试员考试人数，点击查询按

钮会查出相应条件的考试员考试人数，如图： 



 

8）考试员合格率报表 

考试员合格率报表是用于直观显示各个考试员合格率，点击查询按钮会查出

相应条件的考试员合格率，如图： 

 

9）驾校考试人数报表 

驾校考试人数报表是用于直观显示各个驾校考试人数，点击查询按钮会查出

相应条件的驾校考试人数，如图： 



 

10）驾校合格率报表 

驾校合格率报表是用于直观显示各个驾校合格率，点击查询按钮会查出相应

条件的驾校合格率，如图： 

 

11）科目二考试项目合格率报表 

科目二考试项目合格率报表是用于直观显示各个驾校科目二考试项目合格

率，点击查询按钮会查出相应条件的科目二考试项目合格率，如图： 



 

12）科目大数据显示 

各科目考试项目总人数，已考人数，合格率以及扣分内容，平均用时数据显

示，如图： 

 

4.5.22 六合一平台无缝对接 

考试系统需与机动车驾驶人监管系统或六合一综合应用平台无缝对接，将考

试数据通过外挂标准接口写入机动车驾驶人监管系统或六合一综合应用平台中。 



4.6、科目二智能车载考试系统改造 

4.6.1 智能车简述 

智能车载考试系统由智能移动终端和智能主控系统两大部分构成。 

智能移动终端采用无风扇一体机设计方式，通过工业级外观设计将 8英寸触

摸式显示屏、车载工控机两大部分合二为一，置于汽车副驾驶位置，便于用户操

作。该终端采用电阻式 5 线式触摸方式，便捷可靠，同时采用 800×600 分辨率

为用户提供了美观的人机界面。同时智能移动终端，预留了指纹仪、二代身份证

读卡器接口，方便用户随时扩展。 

智能主控系统主要包括车载信号处理单元、车载音视频采集处理单元、卫星

差分定位导航、无线网络、数据转换上传单元、及车载电源等部分构成。 

车载音视频采集处理单元，对考试车内情况进行全程监控，可将考试过程中

的车内外音视频信息实时压缩上传存储。车载视频探头采用高清广角半球摄像机，

图像传输每秒不小于 25 帧，并支持夜间自动补光。 

卫星差分定位导航系统，在考试时实时定位考车位置，自动语音提示考试项

目，并对考试行为作出评判，提示考试合格、失败和扣分项目。 

车载信号处理单元，可通过加装传感器方式采集车载信号，同时对外接传感

器进行自检，并主动上传检测结果，便于日常维护；对于新车型支持通过 OBD

接口直接获取车身状态信息，避免通过改车破线带来的安全隐患，提高系统的稳

定性、安全性。 

车载无线网络，采用 5.8G 无线 AP 实现信息交互，该网络速度快，带宽大，

支持加密传输和无缝漫游，保障了中心和考车端能够实时高效安全的传输信息。 

车载电源系统，采用车载级电源设计方案，支持 6~36V 超宽压输入，同时支

持遥控功能，可由上位机远程关闭整个系统。 



4.6.2 智能车设备布局 

 

4.6.3 车载智能终端 

 

技术参数 

 

 

液晶显示器 

尺寸：8英寸 TFT 显示屏， 

亮度：≧350cd/㎡(加上触摸板)                                                             

对比度：400:1   

分辨率：最大支持 800×600 分辨率                                                                                             

触摸方式：5线电阻式触摸 



 

 

工控主机 

处理器：Intel Atom Baytrail 平台，E3845，1.91Ghz                                      

内存：板载 DDR3L 2GB                                                                        

存储：64GB 固态硬盘                                                                                    

其他：内置 4欧 3瓦扬声器，预留 4G 网络、指纹仪、二代身份

证阅读器接口   

二代身份证阅

读器 

CVR-100U，符合 USB2.0 标准，USB 5V 供电，阅读时间小于 1s，

读卡距离 0~50mm，用于考生身份验证 

 

4.6.4 智能主控系统 

 

技术参数 

卫星定位差分

移动站 

支持 GPS、GLONASS、北斗、SBAS 的信号接收， 

支持多系统多频的测向、RTK 解算。 

通道配置： 120 个通道 

信号跟踪：GPS  L1,L2,L2C;GLONASS  L1,L2 北斗 B1,B2 

支持长基线工作：50 公里 

首次定位时间：<50s 

重新捕获时间：<1s 

数据格式：NMEA-0183 

定位数据更新率:5Hz (1Hz¸5Hz¸10Hz¸20Hz 可选) 

通信接口方式：串口 

通信波特率：标准 115200bps 



RTK 定位精度：±1.5 cm  含天线 

对于距离的检测精度应小于 15mm。 

对于车速的检测精度应达到±0.025m/s RMS。 

对车辆位置的检测精度应小于 15mm。 

系统定向精度：航向 0.02°(4m 基线), 俯仰 0.02° (4m 基

线) 。 

音视频图像处

理单元 

支持 4路视频输入接口，PAL/NTSC 自适应； 

支持 1路音频输入；支持 H.264 视频压缩标准； 

支持 WD1/4CIF/2CIF/CIF/QCI； 

支持高达 3072Kbps 视频码率，30 帧/秒视频帧率； 

支持复合流和视频流; 

支持 G.711 音频压缩标准； 

车载音视频采

集单元 

摄像机： 

1/3"彩色 CCD，700 线，2.8mm,日夜型防水防爆半球摄像机；      

拾音器： 

拾音范围 5~10 ㎡，灵敏度-46db， 最大音压 120db， 

频率响应 150Hz~12Khz,具备极性保护和错接保护 

工业网络交换

机 

支持多达 8个 10/100Base-TX 口， 

支持 1.6G 系统交换带宽, 1Mbits 缓存、2K MAC 地址表, 

支持 SNMP、SW-Ring、QOS、流控、静态多播过滤、端口镜像、

带宽管理、广播风暴抑制、流量统计等功能；    

支持 4路串口服务器，高达 115200 波特率； 

支持 ARP、ICMP、TCP、UDP、DHCP、DNS、HTTP、Telnet 等协议 

车载电台 

频率范围： 902 ~928 MHz (FHSS) ； 

数据链路范围：100 公里， 可视条件；                                                                

调制方式：2 级 GFSK, 

传输速率：标速 115.2kbps /高速 153.6 kbps； 

跳频模式：15 个信道/每种频段， 共 105 个； 

跳频信道：50～112 频道； 



接收灵敏度：高速： -105 dBm, 1x10-4BER、 标速： -109 dBm, 

1x10-4 BER 

无线局域网 

采用 802.11n 协议，兼容 802.11b/g 协议； 

5.8GHZ 工作频段，带宽 350MHZ，高达 300Mbps 传输速率，640Mw

发射功率, 

工作温度 -30℃~+75℃,工作湿度：5%~95%； 

支持 WEP、WPA-PSK、WPA-TKIP、WPA2AES 等加密方式； 

支持无线分布系统 WDS 特性、可支持点对点、点对多点桥接以

及无桥中继功能。 

车载配件单元 

车载供电单元： 

支持 6~36V 超宽压输入，工作效率大于 95%，工作温度-30℃

~+75℃，支持遥控开关机功能；                                                                                  

车载备用电源：       

在车载电源故障或者欠压时候，为考试系统提供后备电源保障，

避免因断电、熄火、启动等动作造成数据丢失或重新启动系统，

提高系统的稳定性和安全性；                                                                                         

信号采集单元： 

支持 OBD 诊断接口信号采集； 

支持传感模式车载信号采集（含灯光、喇叭、刹车、门开关、等）； 

支持全档位检测； 

车身姿态检测

仪 

 

测量维度：加速度 3 维 ，角速度 3 维，姿态角 3 维 

量程：    加速度 ±16g ，角速度  ±2000°/S 

稳定性：  加速度 0.01g ，角速度  0.05°/S 

姿态测量稳定度：0.01° 

数据输出速率：115200bps 

注：科目二车载音视频数据传输和卫星差分数据通过无线局域网与车载电台双网

双通道传输。 



4.6.5 车载传感器单元 

 

车载主机集成 OBD 信号采集接口： 

 灯光类：雾灯、示廓灯、双跳灯、远光灯、近光灯； 

 物理状态类：安全带、手刹、门开关、电瓶电压、VIN 码； 

 驾驶操控类：油门踏板、离合踏板、驻车制动器、脚刹踏板、车速、发

动机转速、档位、点火 1、点火 2 

传感器组升级： 

 根据新行业标准的评判与扣分修订，增加了档位、左右转向灯、点火开

关、手制动信号采集； 

 支持对考试车辆整体的主控系统及综合布线进行合理升级改造。 

 对车内的主控系统及整车的综合布线进行升级更新。 

 



 

4.6.6 车载设备主要技术参数 

 对于距离的检测精度小于 20mm。 

 对于车速的检测精度±0.028m/s RMS。 

 对车辆位置的检测精度小于 20mm。 

 系统定向精度：航向 0.03°(3m 基线), 俯仰 0.03°(3m 基线)。 

 档位检测：全部 

 其他采集装置：灯光、喇叭、刹车、驻车制动、门开关、保险带、熄火

（发动机转速为 0）等。 

 车载设备输出方式：无线 wifi802.11n 网络。 

 支持各种加密方式的无线传输安全机制：。 

 场地尺寸监管方式：软件界面实时显示。 

 车身尺寸监管方式：软件界面实时显示。 



 音视频存储时间：≥3年 

 车载设备电源输入电压： 12 VDC（9-18VDC）。 

 初始化可靠性：> 99.9%。 

 工作温度：-30℃ - +75℃。 

 存储温度：-40℃ - +80℃。 

 湿度： 95% 无冷凝。 

4.6.7 车载系统软件 

（1）车载软件主要功能 

 触摸操作方式 

 二代身份证识别 

 考生指纹身份验证（选配） 

 约考数据实时下载 

 考试过程自动评判 

 语音提示功能 

 自动识别考试项目 

 考试成绩实时回传 

 考试视频录像和录音存储 

 脱机运行功能 

 安全设置功能 

 数据备份功能 

 专用训练功能 

（2）软件操作界面 

科目二车载软件升级： 



 根据新行业标准，增加了 27 项标准； 

 根据新行业标准，修改了 23 项评判。 

考车管理程序，用于考车端用户初始化接口。主要功能是下载数据到考车；

右下角显示考车号。 

 

【车辆自检】按钮进入车辆自检界面，在此界面能对当前考试车的车辆模型、

卫星 GPS 信号、视频监控，以及各种 PLC 信号，如安全带、车灯等信号的全面检

查。如图： 



                   

  【联网考试】按钮，程序调用接口向中心获取服务器系统时间、获取当前考试

车信息、以及考试参数，如图： 

 



                                  

    以上信息获取成功后，进入登录界面，如图： 

 

     输入本考试车的登录用户、登录密码后，进入考试界面，如图： 



 

考试过程中，考试评判界面显示学员基本信息、照片、考试用时、已考项目、

未考项目、得分情况、扣分原因等丰富内容，并可通过语音播报考试成绩。 

 



（小型汽车车载评判软件） 

4.7、科目二系统差分 RTK 技术原理及实现 

4.7.1 RTK 技术综述 

RTK（Real - time kinematic）实时动态差分法。这是一种新的常用的 GNSS

测量方法，以前的静态、快速静态、动态测量都需要事后进行解算才能获得 cm

级的精度（支持 GPS、GLONASS、北斗），而 RTK 是能够在野外实时得到 cm 级定

位精度的测量方法，它采用了载波相位动态实时差分方法，是 GPS 应用的重大里

程碑，RTK 定位技术就是基于载波相位观测值的实时动态定位技术，它能够实时

地提供测站点在指定坐标系中的三维定位结果，并达到 cm 级精度。在 RTK 作业

模式下，基准站通过数据链将其观测值和测站坐标信息一起传送给流动站。流动

站不仅通过数据链接收来自基准站的数据，还要采集 GNSS 观测数据，并在系统

内组成差分观测值进行实时处理，同时给出 cm 级定位结果，历时不足一秒钟。

流动站可处于静止状态，也可处于运动状态；可在固定点上先进行初始化后再进

入动态作业，也可在动态条件下直接开机，并在动态环境下完成整周模糊度的搜

索求解。在整周模糊度解算固定后，即可进行每个历元的实时处理，只要能保持

四颗以上卫星相位观测值的跟踪和必要的几何图形，则流动站可随时给出 cm 级

定位结果。 

http://baike.baidu.com/view/24492.htm


 

RT-2：一种基于载波相位观测量的差分定位模式，使用 RTK 载波相位固定

模糊度解算的双频差分技术。 

ALIGN：技术可应用于多种测向应用，既可以测量一个移动载体的航向角和

俯仰角，也可以测量多个移动载体之间的相对距离和相对方向。 能提供三系统

多频点的解决方案，测向精度可达 0.2 度 /1 米基线长，0.1 度/2 米基线长。 

1、产品特点： 

单板卡测向：板载双射频头，支持双天线信号输入，可实现单板卡高精度

测向。  

支持 GPS+GLONASS+北斗 双频测向、RTK 解算 ：除了传统的 GPS 信号接收

外，还支持 GLONASS、BDS、Galileo 的信号接收，同时还支持 GPS+GLO+BDS 多系

统双频的测向、RTK 解算。 

最高 50Hz 数据输出 

支持 50Hz 的原始数据和定位数据输出。 

支持接收机自主完好性检测（RAIM） 

此功能可提高输出结果的可靠性。 



2、系统技术指标 

水平精度（RMS） 

单点 L1 ： 1.5m 

单点 L1/L2：  1.2m 

RT-2(RTK) ： 1cm+1ppm 

定向精度：   方向角精度 0.1°    （当基线长度为 2米） 

             横滚或俯仰精度 0.2°（当基线长度为 2米） 

初始化时间： <10s 

初始化可靠性 ：>99.9% 

测量精度 

L1 C/A 码 ：   8cm 

L1 载波相位：   1mm 

L2P(Y)码：   8cm 

L2 载波相位：  1mm 

L2C 码：    8cm 

L2C 载波相位 ： 1mm 

120 个通道配置 

GPS：L1，L2，L2C 

GLONASS:L1，L2 

Galileo：E1 

BDS：B1，B2 

SBAS 



数据更新率 

定位数据更新率：1Hz¸5Hz¸10Hz(可选） 

原始数据更新率：1Hz¸5Hz¸10Hz¸20Hz(可选） 

首次定位时间 

冷启动： <50s 

热启动： <35s 

信号重捕获 

L1 ：     <0.5s(典型值) 

L2 ：     <1.0s(典型值) 

时间精度：   20ns RMS 

测速精度：   0.03m/s RMS 

电源 

输入电压：   +12VDC(+/-5%)，核心板卡：3.3VDC(+/-5%) 

功耗：       6W 

天线接口馈电输出 

输出电压   5.0VDC 

最大电流   100mA 

通讯接口 

3 LV-TTL   921600bps（最大） 

2 CAN BUS   1Mbps 

1 USB    12Mbps 

环境 



运行温度   -40℃--+85℃ 

存储温度   -55℃--+95℃ 

湿度    95%无冷凝 

振动冲击性能 

随机振动      MIL-STD 810F (7.7 g RMS)  

正弦振动          IEC60068-2-6 (5g)  

冲击    ISO9022-31-06 

震动     MIL-STD-810G (40 g) 

4.7.2 GPS 差分接收机校准证书 

GPS 差分接收机校准证书如下： 



 



 



 



 



 



 

4.7.3 评判程序模块设计 

1）设计说明 

评判程序核心算法划分成以下四个结构体和三个类，模型由四类几何元素



组成，分别为点元素、折线元素、圆弧元素、多边形元素和线元素。评判算法主

要的类是评判框架类，主应用程序在考试过程中调用评判框架类的“评判规则”

接口获取扣分字符串，扣分字符串包含了扣分信息，包括考车此时正在考试的项

目，扣分项以及扣分数。而评判框架类的主要作用就是得出扣分字符串。考试车

和考试项目的位置由模型类提供，模型类从模型文件读取几何数据集的初始信息，

根据实时数据，通过平移和旋转算法获取考车几何图形的实时信息，由评判框架

调用考试车模型和考试项目模型，将模型中的各元素信息输入图形算法类，得出

各元素之间的相对关系，比如是否相交等信息，最终根据评判规则得出扣分结果。 

2）评判流程 

 

（评判流程图） 

3）模型几何数据及编辑方式 

考试车和考试项目几何模型数据保存在 Access 数据库中，采用专用的模型

编辑器进行编辑，编辑器界面如下： 

评判程序初始化

据评判规则判断

是否扣分

下载考试项目及考车几

何模型数据集

考试结束

开始考试

进入考试项目

判断考车几何模型与项目几

何模型相对位置

输入RTK-GPS信号计算考车

实时位置信息

返回扣分是

否



 

(模型编辑器界面) 

 几何模型数据可以通过实际测量的数据导入； 

 通过在操作界面直接拖动几何元素或者修改属性值的方式修改模型； 

 具备添加、删除几何元素的功能； 

具备新建、打开、保存、另存的对几何模型进行操作的方式。 
 

4.8、科目二场地考试项目评判 

科目二场地考试项目定位、评判点测绘及软件建模将严格按照公安部驾考

新行业标准修执行。 

4.8.1 小车考试项目 

（1）倒车入库 

1）考试目的 

考核考生操控车辆完成倒车入库和正确判断车身空间位置的能力。 

2）考试车辆运行路线 

考试车辆运行路线见下图。 



 

3）操作要求 

从道路一端控制线外倒入车库停车，再前进出库向另一端驶过控制线后倒入

车库停车，最后前进驶出车库。或起点终点设于库中，从库中驶出向右车头超过

控制线后倒车入库，再驶出向左车头超过控制线后倒车入库，中途不得停车。 

1. 场地建设要求 

   新场地按新部令要求进行土建施工，设立项目牌和引导牌，旧场地拆除标杆

和红外探头，按新部令调整场地尺寸，并升级相应软件。原桩考考试车参加后续

项目考试，可以采取换车考试，也可以加以改装，用于全部科目二考试科目。 

2. 可实现的评判标准 

 不按规定路线、顺序行驶，不合格； 

 车身出线，不合格； 

 倒车不入库，不合格； 

 中途停车时间超过 2 秒，每次扣 5分； 

 项目完成时间超过 210 秒，不合格； 

 在倒车前，未将两个前轮触地点均驶过控制线，不合格。 



（2）侧方停车 

1）考试目的 

考核考生将车辆正确停入道路右侧车位（库）的技能。 

2）考试车辆运行路线 

考试车辆运行路线见下图。 

 

3）操作要求 

车辆在库前方靠右停稳后，一次倒车入库。中途不得停车，车轮不轧碰车道

边线、库位边线。 

4）场地建设要求 

   新场地按新部令要求进行土建施工，设立项目牌和引导牌，旧场地拆除标杆

和红外探头，升级相应软件。 

5）可实现的评判标准 

 车辆在入库停止后，车身出线，不合格; 与标线中心偏移误差 0~+20mm; 

 项目完成时间超过 90 秒，不合格； 

 中途停车超过 2秒，每次扣 5分； 

 行驶中轮胎触轧车道边线，扣 10 分；距离检测误差：边线内侧向外 0～

+50mm； 



 出库时不使用或错误使用转向灯，扣 10 分； 

 行驶中车身触碰库位边线，距离检测误差：边线内侧向外 0 mm～+50 mm，

每次扣 10 分。 

（3）坡道定点停车和起步 

1）考试目的 

考核考生在坡道上驾驶车辆的能力，准确判断车辆的位置，运用转向和油门，

控制车辆平稳准确停车。起步做到加速踏板、驻车制动器和离合器踏板的动作准

确协调、换挡迅速。 

2）考试车辆运行路线 

考试车辆运行路线见下图 

 

3）操作要求 

通过视觉和感觉及时判断坡道的坡度大小、长短及路宽等道路情况，采取正

确的操作方法，控制车辆平稳停车和起步。做到转向正确，换挡迅速，操纵加速

踏板、驻车制动器和离合器踏板的动作准确协调。 

4）场地建设要求 

   新场地按新部令要求进行土建施工，设立项目牌和引导牌，旧场地按新部令

重新绘制标线，其他无需土建施工，只需升级相应软件即可。 

5）可实现的评判标准 



 车辆停止后，汽车前保险杠或者摩托车前轴未定于桩杆线上，且前后超

出 50cm 的，不合格； 

 行驶中车轮轧道路边缘线，距离检测误差：边线内侧向外 0 mm～+50 mm，

不合格； 

 车辆停止后，车身距离路边缘线超出 50 cm，不合格； 

 起步时间超过 30 秒的，不合格； 

 车辆停止后，汽车前保险杠或者摩托车前轴未定于桩杆线上，且前后不

超出 50cm 的，扣 10 分； 

 车辆停止后，车身距离路边缘线超出 30cm，未超出 50cm，扣 10 分； 

 停车后，未拉紧驻车制动器，扣 10 分； 

 起步时车辆后溜 10cm～30cm，扣 10 分。 

 

（4）曲线行驶 

1）考试目的 

考核考生的操纵转向、控制车辆曲线行驶的能力。 

2）考试车辆运行路线 

考试车辆运行路线见下图 

 

3）操作要求 



驾驶车辆从弯道的一端前进驶入，从另一端驶出。行驶中转向、速度平稳。

中途不得停车。 

4）场地建设要求 

   新场地按新部令要求进行土建施工，设立项目牌和引导牌，旧场地无需土建

施工，只需升级相应软件即可 

5）可实现的评判标准 

 中途停车时间超过 2 秒，每次扣 5分； 

 车轮轧路边缘线，不合格；距离检测误差；边线内侧向外 0～+50mm； 

（5）直角转弯 

1）考试目的 

考核考生在急转绕行障碍，正确操纵方向、准确判断车辆内、外轮差的能力。 

2）考试车辆运行路线 

考试车辆运行路线见下图

 

3）操作要求 

驾驶车辆按规定的线路行驶，由左向右或由右向左直角转弯，一次通过，中

途不得停车。 

4）场地建设要求 



    新场地按新部令要求进行土建施工，设立项目牌和引导牌，旧场地无需土建

施工，只需升级相应软件即可 

5）可实现的评判标准 

 中途停车超过 2秒，每次扣 5分； 

 车轮轧道路边缘线，不合格；距离检测误差：边线内侧向外 0～+50mm； 

 转弯时不使用或错误使用转向灯，转弯后不关闭转向灯，扣 10 分。 

4.8.2、大车考试项目 

根据新部令的要求，大车科目二考试项目为桩考、坡道定点停车和起步、

侧方停车、通过单边桥、曲线行驶、直角转弯、通过限宽门、通过连续障碍、起

伏路行驶、窄路掉头，以及模拟高速公路、连续急弯山区路、隧道、雨（雾）天、

湿滑路、紧急情况处置。 

以一个典型的大车科目二考场为例，场地长度约 600 米，宽度约 210 米，

面积约为 190 亩左右，包含了 16 个考试项目，可以考核牵引车、大货、大客、

中客等四种车型。场地内部为原先的 9个项目。考场外围有两条道路，分别设置

了模拟高速、连续急转弯等 7个新增模拟考试项目。 

 



（1）桩考 

1）考试目的 

考核考生操控车辆完成桩考和正确判断车身空间位置的能力。 

2）考试车辆运行路线 

考试车辆运行路线见下图。 

 

3）操作要求 

大车：从起点倒入乙库停正，随后两进两退移库至甲库停正，再前进从乙

库出库至控制线，倒入甲库停正，前进返回起点。 



 

牵引车：从甲库向前驶入乙库停正，然后倒入甲库内停正。车辆进退途中

不得停车。 



 

4）场地建设要求 

   新场地按新部令要求进行土建施工，设立项目牌和引导牌，旧场地拆除

标杆和红外探头，按新部令调整场地尺寸，并升级相应软件。原桩考考试车参加

后续项目考试，可以采取换车考试，也可以加以改装，用于全部科目二考试科目。 

桩考库长、库宽、路长、路宽及六个桩位之间的距离都能保证精度控制在

±1厘米以内。对科目二所规定的考核内容都能进行准确判定，并保证误判率为

3‰车次，且对危险行为具有自动刹车（气刹）或自动熄火功能。



（2）通过单边桥 

项目 

名称 
通过单边桥 

考核 

目的 

考核机动车驾驶人准确运用转向、正确判断车轮直线行驶轨迹、操纵

车辆不平行运行的能力。 

通过 

要求 

机动车驾驶人按规定的行驶方向，正确操纵转向，将汽车的左、右侧

前后车轮依次平稳、顺畅地驶过甲、乙两桥；三轮汽车、三轮摩托车

用左、右后轮依次平稳、顺畅地驶过甲、乙两桥。 

图形 

设计 

 



【项目图】 

 

【项目判分示意图】 

 

装有按考试规定定制的铁制单边桥，对桥面边缘进行适当处理以免割伤轮

胎。通过差分 GPS 判断车模型与桥的几何模型是否相交，相交角度是否小于 3

度，以评判车轮是否掉桥或未上桥。



（3）限速通过限宽门 

项目 

名称 
限速通过限宽门 

考核 

目的 

考核机动车驾驶人在一定车速下对车身位置的正确判断能力。 

通过 

要求 

机动车驾驶人应驾驶车辆将车速控制在不低于 20 公里/小时，将车辆

从三门之间穿越，不得碰擦门悬杆。 

图形 

设计 

 



【项目图】 

  

【场地部件图】 

                  

限宽门桩杆为悬杆，与地面无接触，限宽门悬杆连接部分采用军品坦克天

线座，弹性好，抗疲劳，耐冲击，悬杆底部与地面的距离大于 150mm，碰擦悬杆

使杆离开原位 500mm 时，桩杆回位时间小于 8s，最大抗风 6级。悬杆外部包裹

橡胶，以免划伤车身。 



【项目判分示意图】 

 

 通过差分 GPS 位置以判断考车是否进入项目，通过判断考车模型是否与限

宽门线段相交，再结合车轴传感器得到的速度值来评判其是否准确通过限宽门，

完成实时判分。 



（4）通过连续障碍 

项目 

名称 
通过连续障碍 

考核 

目的 

考核机动车驾驶人驾车通过连续障碍时，对车轮行驶轨迹和内轮差位置的

判断能力。 

通过 

要求 

除小型车辆用一挡外，其他车辆用二挡（含）以上挡位，将车骑于圆饼之

上通过，车轮不得碰、擦、轧圆饼，并且不得超、轧两侧路边缘线。 

图形 

设计 

 



【项目图】 

 

 

【场地部件图】 



【项目判分示意图】 

 

圆饼为金属制品，表面镀铜镀锌，抗氧化、耐腐蚀。边缘部分进行适当处

理以免划伤轮胎，通过差分 GPS 位置判断考车是否进入项目，判断考车模型是否

完整通过圆饼的几何模型来准确判断考车是否压圆饼或擦圆饼。



（5）起伏路驾驶 

项目 

名称 
起伏路驾驶 

考核 

目的 

考核机动车驾驶人驾驶车辆平顺通过起伏路面的能力。 

通过 

要求 

机动车驾驶人驾驶车辆行驶至起伏路面前 20 米内制动减速，使用低速

挡或者半联动平稳安全地通过起伏路段。 

 

图形 

设计 

 

 



【项目图】 

 

【项目判分示意图】

 

车辆经过凹凸路时，需要控制车速；通过差分 GPS 结合电子地图判断考车

进入考试项目，考车通过车载主轴传感器和加速度传感器信号综合判断考车是否

按规定要求通过起伏路。



（6）侧方停车 

【侧方停车项目图形设计】 

 

…… —控制线； 

L ——车位长，大型客车为1.5倍车长减1m，小型车辆为1.5倍车长加1m，

其他车辆为 1.5 倍车长； 

W ——车位宽，车宽加 0.8m； 

w ——车道宽，1.5 倍车宽加 0.8m。 

侧方停车项目图形设计



（7）直角转弯 

【直角转弯项目图形设计】 

 

L ——路长，大于等于 1.5 倍车长； 

W ——路宽，小型汽车为轴距加 1m，牵引车前轴距加 4m，其他车辆为轴距

加 0.5m。 

 直角转弯项目图形设计



（8）坡道定点停车与起步 

【坡道定点停车和起步项目图形设计】 

 

 坡道定点停车和起步项目图形设计 

 



定点停车位 

……  控制线； 

──  停车桩杆线，线宽取值 0.3m； 

i ——坡度，取值 10%； 

l ——坡长，取值（含竖曲线全长）：大型车大于等于 30m，小型车大于等

于 20m，摩托车大于等于 8m； 

R ——竖曲线半径，取值大于 30m； 

S1、S2 ——停车控制线到停车桩杆线中心距离，取值 0.65m。 

1、上坡起步坡道坡度路段上端处设起点标线，起点标线为单停车线实线。 

2、定点停车停车点位应设停车让行标志、停车桩杆线，停车桩杆线前后设

停车控制线，设置位置应在坡底向上 1.5 倍车长以上，坡顶缓坡以下。  



（9）曲线行驶 

【曲线行驶项目图形设计】 

 

半径:大型货车、大型客车、牵引车等取值 12m，中型客车、低速载货汽车

取值 9.5m，小型汽车取值 7.5m；  

路宽：大型货车、大型客车取值 4m，牵引车取值 7m，中型客车、低速载货

汽车取值 3.7m，小型汽车取值 3.5m； 

弧长：八分之三个圆周。 

    曲线行驶项目图形设计图 

【项目评判示意图】 



（10）模拟高速 

按照高速公路的建设标准建造长度为 400m 以上的模拟高速公路路段，单向

双车道通行。在项目路段的起点和终点分别设置模拟收费通道，路段中设置超车、

紧急情况处置和进出高速公路匝道考试项目区域。模拟高速收费站，由非接触式

读卡器，栏杆机、车道通行指示牌等设备组成。 

 

 



 

 

【部令标准】 

模拟高速公路路面工程及设施应符合JTG D80要求，路段长大于等于400m，

至少设置同向两个车道，有条件可设应急停车带，同时设置入口和出口匝道。 

模拟高速公路应参照 GB 5768-2009 设置标志标线，主要包括：入口指示标

志，分道限速标志、地面限速标识，出口预告标志、出口指示标志、出口匝道限

速标志，有条件的还可设置可变信息牌。 



【考试目的】 

培养机动车驾驶人驾驶车辆在高速公路行驶时的安全意识及在高速行驶状

态下对车辆的操控能力、对突发事件的应急处置能力、自我保护意识和正确完成

警示、报警的能力。 

【考核内容】 

主要考核申请人经过收费站正常停车、取卡、缴费的能力，驾驶机动车在

高速公路行驶时合理选择车道，正确判断车身空间位置、变更车道、超车、控制

车速和使用灯光的能力以及机动车在高速公路上发生紧急情况时机动车驾驶人

正确处理的能力。一次停车，并在车内完成取卡、读卡动作。在加速车道将车速

提升到规定速度后，方可驶入主路。车速未达到规定要求的。长期占用小车道或

占用两条车道行驶。 

【技术方案】 

使用差分 GPS 技术，事先建立通行路段的数学模型（包括路边线和各种的

标志线）和车辆的数学模型储存在系统内，考试时的差分 GPS 监测车辆的运动轨

迹，并根据于上两者的计算结果，判断车辆是否越过标志线。 

使用差分 GPS 技术判定是否处于安全车距。 

建立信号灯和差分 GPS 标定路段的一一对应关系计算。通过差分 GPS 计算

车辆位子，确定车辆是否在正确的车道。 

安全带和车门的信号采集器，采集信息，确定驾驶人是否离开车辆取卡。 

通过差分 GPS 测量车辆行驶速度。 

通过车载设备监测语音提示后，监测转向灯状态。 

使用车载信号采集器，确认是否开启转向灯、是否使用驻车制动器、是否

正确使用紧急制动 



（11）模拟隧道 

按照相关标准建造长度为 100m 的两车道通行隧道，车道分界线为白色实线。 

 

【部令标准】 

考试用模拟隧道为行车道侧向及上方遮光设施。模拟隧道内无照明，其最

暗处白天照度取值小于 50Lux； 

模拟隧道直线行车道长度取值大于等于 100m，模拟隧道通常可布置为弯道，

行车道长度取值大于等于 60m；模拟隧道内净空取值符合 6.3 的要求； 

模拟隧道入口和出口应当设置前照灯使用标志，标志设置符合 GB 5768.2

的要求。 

【考试目的】 

培养机动车驾驶人通过隧道时，在适应环境照度急剧变化的过程中安全意

识和驾驶能力。 

【考核内容】 



考核申请人通过隧道时，合理控制车速、正确使用灯光的能力及在暗适应

过程中平稳控制车辆的能力。驶入隧道前，未减速鸣号或未开启前照灯。在隧道

内，车速超过限速规定。在隧道内，骑轧道路中心线和道路边缘线行驶。驶出隧

道前，未鸣号或未关闭前大灯。 

【技术方案】 

使用差分 GPS 技术，事先建立通行路段的数学模型（包括路边线和各种的

标志线）和车辆的数学模型储存在系统内，考试时的差分 GPS 监测车辆的运动轨

迹，并根据于上两者的计算结果，判断车辆是否越过标志线。 

在隧道内，使用植入式磁钢标定道路中心线和道路边线，配合车上感应器

监测是否感应到磁钢信号。 

在进入隧道前 n（可设定，建议 0~50）米，设立监测点（地感线圈或者在

差分 GPS 上标定），通过车载设备监测大灯的状态。 同时通过差分 GPS 测量车辆

行驶速度。 

驶出隧道前 n（可设定，建议 0~10）米，设立监测点（地感线圈或者在差

分 GPS 上标定），通过车载设备监测大灯的状态。 



（12）模拟雨天、湿滑路面 

在考试项目路段上方建设喷淋系统，路面采用水泥混凝土路面，表面涂高

效砼密封固化剂，路段设置一定的弯度。车辆进入考试路段时，系统自动感应并

开始喷水，模拟雨天天气和湿滑路面道路，车辆通过后，系统自动感应并关闭喷

水。 

 

【部令标准】 

模拟湿滑路面附着系数不大于 0.3，长大于等于 30m，宽大于等于 4m。湿

滑路面外侧应设置对车辆无损的安全防护设施。 

模拟雨（雾）天气应能达到中雨（雾）效果。 

【考试目的】 

培养机动车驾驶人在雨天气候的恶劣天气条件下，在湿滑路面道路上行驶

时安全驾驶车辆的能力。 

【考核内容】 

考核申请人在雨天、湿滑路面行驶时合理使用制动、平稳控制车辆行驶方

向、行驶速度和正确使用雨刮器的能力。 



【技术方案】 

模拟雨天和湿滑路面两个项目建在一起。地面涂油漆或特殊材料，减少路

面的附着系数。路面上方设置雨水喷淋装置，为节水节电没有车辆时不进行喷淋，

当车辆接近项目时，开始喷水。车辆驶出项目后，停止喷淋。雨水通过道路排水

管路流回蓄水池，以节约用水。 

使用差分 GPS 技术，事先建立通行路段的数学模型（包括路边线和各种的

标志线）和车辆的数学模型储存在系统内，考试时的差分 GPS 监测车辆的运动轨

迹，并根据于上两者的计算结果，判断车辆是否越过标志线。 

在进入湿滑路段后 n（可设定，建议 0~5）米，设立监测点（地感线圈或者

在差分 GPS 上标定），通过车载设备监测雨刮器的状态。 同时通过差分 GPS 测量

车辆行驶速度。 

在驶出湿滑路段后 n（可设定，建议 0~5）米，设立监测点（地感线圈或者

在差分 GPS 上标定），通过车载设备监测雨刮器的状态。



（13）模拟连续急弯路 

建造两车道双向通行的道路，根据地形设置 5个反向平曲线，平曲线半径

40-60m，且各圆曲线间的距离均小于 60m。道路漆画中心实线和道路边缘线。 

 

【部令标准】 

模拟连续急弯山区路至少由两个以上不同方向的弯道组成，根据实际情况，

可选择 S型、U型等不同类型弯道组合设计，纵坡 3%～5%、弯道超高和加宽，规

范设置限速标志和警告标志，道路直线段设置中心黄色单虚线，弯道段设置中心

黄色单实线。 



 

模拟连续急弯山区路项目示意图 

S ——引道长度，取值大于等于 50m； 

W1 ——直线路宽，取值 7m； 

l ——弯道间距，取值(0～30)m； 

W2 ——弯道宽，取值(9～10)m； 

弯道外缘半径取值(40～60)m； 

弯道外缘弧长取值大于等于 1/3 圆周。 

【考试目的】 

培养机动车驾驶人在视线不良的情况下，驾驶车辆通过连续急弯路（特别是

山区连续急弯道路）时的安全意识和操作能力。 

【考核内容】 

考核申请人通过连续急弯路时，正确控制车速，合理运用转向、平稳控制方

向，驾驶车辆安全通过多个弯道的能力。进入弯道前未鸣号。占用对方车道。骑

轧道路中心线和道路边缘线行驶。 

【技术方案】 

使用差分 GPS 技术，事先建立通行路段的数学模型（包括路边线和各种的标

志线）和车辆的数学模型储存在系统内，考试时的差分 GPS 监测车辆的运动轨迹，

并根据于上两者的计算结果，判断车辆是否越过标志线。 



在进入转弯路段前 n（可设定，建议 0~20）米，设立监测点（地感线圈或者

在差分 GPS 上标定），通过车载设备监测汽车喇叭的状态。  

使用差分 GPS 技术配合车载档位信号采集器，判定，弯道换挡时方向是否跑

偏在。  

（14）模拟紧急情况处置 

在单向双车道通行的考试路段上漆画标准人行横道线，道路右侧车道的人

行横道线前停放一辆模拟公交车，模拟公交车停车等候行人过马路的场景。 

 

【部令标准】 

在正常行驶过程中，随机选取以下紧急情况之一，用语音或灯光等进行模

拟： 

前方突然出现障碍物，应当立即制动，迅速停车，停车后开启危险报警闪

光灯； 

高速公路行驶遇爆胎等车辆故障时，合理减速、观察后方跟车情况、将车

平稳停于应急车道，开启危险报警闪光灯，发出乘员撤离至护栏外的提示，正确

摆放警告标志，驾驶人本人撤离至护栏外侧，模拟报警。 



【考试目的】 

培养机动车驾驶人在通过人行横道线前有其他车辆等候行人过马路、视线

受阻时，要有提前预警、及时减速的安全意识和遇行人过马路时停车让行的文明

意识。 

【考核内容】 

考核申请人通过斑马线时在视线受阻的情况下，提前减速、停车让行的安

全文明驾驶能力以及遇到爆胎等突发故障的紧急处置能力。 

【技术方案】 

使用差分 GPS 技术，事先建立通行路段的数学模型（包括路边线和各种的

标志线）和车辆的数学模型储存在系统内，考试时的差分 GPS 监测车辆的运动轨

迹，并根据于上两者的计算结果，判断车辆是否越过标志线。 

在进入人行横道标志前 n（可设定，建议 0~50）米，设立监测点（地感线

圈或者在差分 GPS 上标定），通过差分 GPS 测量车辆行驶速度。 

在路段上设置模拟行人，在模拟行人运行时，通过差分 GPS 测量车辆行驶

速度是否为零。  

设置模拟报警电话亭和护栏外按钮，确定驾驶人是否进行电话报警和撤离

至护栏外。 

在特定地点设置三角牌警告标志放置区，并在其范围内设置无线电信号激

发装置，配合特制的三角牌警告标志已达成自动评判 。 

（15）模拟窄路掉头 

建造一条长度路段，标准为：牵引车窄路掉头路段直线长取值≥30m，路段

宽取值 14m，路段前后行车视距取值≥50m；其它车型窄路掉头路段直线长取值

≥20m，路段宽取值 9m，路段前后行车视距取值≥50m；各车型窄路掉头路段车

头驶抵方向侧向净空取值≥2m，车尾倒车方向侧向净空取值≥4m。路段。本项目

设定路宽 9m。 



 

【部令标准】 

牵引车窄路掉头路段直线长取值大于等于 30m，路段宽取值 14m； 

其它车型窄路掉头路段直线长取值大于等于 20m，路段宽取值 9m； 

各车型窄路掉头路段车头驶抵方向侧向净空取值大于等于 2m，车尾倒车方

向侧向净空取值大于等于 4m。 

【考试目的】 

培养机动车驾驶人在窄路上驾驶车辆安全掉头的能力。 

【考核内容】 

考核申请人在窄路上驾驶车辆安全掉头的能力，正确使用离合器、挡位和

制动，控制车辆平稳掉头。考核重点包括；掉头地点选择不当、掉头骑轧道路边

缘线、未按三进两退完成掉头。 

【技术方案】 

使用差分 GPS 技术，事先建立通行路段的数学模型（包括路边线和各种的

标志线）和车辆的数学模型储存在系统内，考试时的差分 GPS 监测车辆的运动轨

迹，并根据于上两者的计算结果，判断车辆是否越过标志线。 



4.9、音视频监控记录存储设备 

4.9.1、根据最新行业标准的相关规定： 

 支持音视频监控记录保存时间不少于 3 年； 

 支持在线查询回放 3 年内的考试音视频，并支持远程查询和访问； 

 支持“音视频监控记录存储服务器”可与“视频管理服务器”无缝接连

使用，从而实现在线查询回放 3 年内的考试音视频，并支持远程快速查

询和访问。 

 

音视频监控记录存储服务器 

4.9.2、关于音视频监控记录保存三年的容量分析 

小车科目二音视频容量分析： 

 一次考试平均用时 15 分钟,多画面合成视频码流 2Mbps,则一次考试音视

频容量=225MB 

 按考试一次合格率 50%计算，考试人次=考试人数×1.5； 

 为保证音视频数据安全，采用 RAID5 方式存储，单机需增加 2 块硬盘； 

序号 考场年考试人数 音视频占用空间 硬盘数 设备类型 

1 10,000 人/年 10TB/3 年 4T 盘 3+2 块 24 盘位×1 

2 30,000 人/年 30TB/3 年 4T 盘 8+2 块 24 盘位×1 



3 50,000 人/年 50TB/3 年 4T 盘 13+2 块 24 盘位×1 

4 100,000 人/年 100TB/3 年 6T 盘 17+2 块 24 盘位×1 

小车科目三音视频容量分析： 

 一次考试平均用时 20 分钟,多画面合成视频码流 2Mbps,则一次考试音视

频容量= 300MB 

 按考试一次合格率 50%计算，考试人次=考试人数×1.5； 

 为保证音视频数据安全，采用 RAID5 方式存储，单机需增加 2 块硬盘； 

序号 考场年考试人数 音视频占用空间 硬盘数 设备类型 

1 10,000 人/年 14TB/3 年 4T 盘 4+2 块 24 盘位×1 

2 30,000 人/年 40TB/3 年 4T 盘 10+2 块 24 盘位×1 

3 50,000 人/年 68TB/3 年 6T 盘 12+2 块 24 盘位×1 

4 100,000 人/年 135TB/3 年 6T 盘 22+2 块 24 盘位×1 

 



第二部分：科目三新标准升级改造技术方案 

（一）机动车驾驶人技能考试系统升级背景 

2017年10月1日，全国机动车驾驶人技能考试系统将面临全新升级更新，此

次新行业标准的调整修订，主要是依据《机动车驾驶培训教学与考试大纲》（交

运发〔2016〕128号）、《机动车驾驶证申领和使用规定》（公安部令第139号）及

《机动车驾驶人考试工作规范》（公交管[2016]137号）的文件精神，贯彻落实驾

考改革意见，完善配套制度，提高考生安全文明驾驶意识，简化优化驾考内容、

考试项目、操作要求及评判标准，使其更贴近实际道路驾驶需要，提高考试工作

效率。 

多伦科技作为智能驾考行业的引领者和新技术的倡导者，积极响应国家驾考

制度的改革，为全国各个考场，提供机动车驾驶人科目三道路技能考试系统升级

改造整体解决方案。 

此次为许昌市公安局机动车驾驶员考试中心科目三考试系统升级改造的内

容如下： 

1. 科目三技能考试系统的评判与扣分标准的升级改造； 

2. 科目三技能考试控制中心的升级改造； 

3. 科目三技能考试车辆的升级改造； 

（二）科目三考试系统升级改造的政策依据及设计原则 

2.1、考试系统升级的政策依据 

 《机动车驾驶培训教学与考试大纲》交运发[2016]128 号； 

 《机动车驾驶证申领和使用规定》公安部令第 139 号； 

 《机动车驾驶人考试工作规范》公交管[2016]137 号； 

 《机动车驾驶人考试系统软件安全性管理要求》； 

 GA-T 1030- 机动车驾驶人考场及其设施设施规范； 

 GA-T 1030- 机动车驾驶人考场使用验收规范； 



 GA1026-《机动车驾驶人考试内容和方法》； 

 GA 1027-《机动车驾驶人考试监管系统通用技术条件》 

 GAT1028.3-《机动车驾驶人考试系统通用技术条件 第 3 部分：场地驾驶

技能考试系统》 

 GAT1028.4-《机动车驾驶人考试系统通用技术条件 第 4 部分：道路驾驶

技能考试系统》 

 GAT1028.1-《机动车驾驶人考试系统通用技术条件 第 1 部分：总则》 

2.2、考试系统升级的设计原则 

 系统的稳定性和可靠性 

由于设备使用环境复杂，面临夏季高温、冬季寒冷气候，雨、雪、雾、风等

复杂的自然条件以及灰尘、泥沙等使用环境。所以如何提高设备的稳定性和可靠

性是最基本的原则。                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                          

 系统的先进性和成熟性 

由于该系统涉及的技术面广、实现难度大，应尽量采用各类成熟的技术和科

研成果，以便节约研发成本、缩短研发周期，尽快向市场推出性能稳定、功能实

用的计算机考试产品。 

 系统的实用性和经济性 

以满足机动车驾驶人考试的顺利、正常进行，为一切系统实现功能的出发点，

充分发挥系统的整体功能，最大程度的减少考试员的劳动强度，节约警力。同时

需要对系统进行合理配置，避免不必要的浪费，为用户节约投资。 

 系统的开放性和标准性 

计算机考试系统涉及与驾管工作其他各项业务的互连，所以系统具有良好的

开放性，通过制定统一接口规范的策略，使得系统具有良好的开放性和标准性。

系统中的各技术子系统之间具有良好的互联能力和互操作能力。 

在软件设计规范方面，严格遵守最新的国际标准、国家标准和行业标准。可

以与其它相关系统联网和通讯；支持标准的应用开发平台，系统软硬件平台的良

好扩容、扩展能力，可方便地与外部设备/系统连接。 

 系统的可扩展性和易维护性 



系统设计具有良好的升级、扩展能力，具有一定的考试冗余容量，和很好的

扩展余地，为保持系统的规模和功能扩展留下空间。 

（三）科目三考试系统新标准评判与扣分项升级更新 

3.1、科目三系统评判升级更新表 

考

试

项

目 

检测评判项 

修改情况 

原标准 新标准 

通用

评判 

无 

启动发动机时挡位未置于

空挡（驻车挡） 不合格 

新增 因观察、判断或者操作不

当出现危险情况 （副制动

踏板踩下） 

遮挡、关闭车内音视频监控设备     不合格 

调整：增加了时间大于

5s 的参数 

使用挡位与车速长时间不匹配，造成车辆发动机

转速过高或过低  不合格 

调整：参数修改为：超

出各挡位车速范围且各

挡累计时间大于 15 s 

车辆在行驶中连续2次挂挡不进 不合格 

调整 ：增加了参数：5s

内两次挂同一挡位未成

功 

长时间骑轧车道分界线行驶    不合格 

调整：参数由原来时间

大于 15s 调整为大于

10s 

起步、转向、变更车道、超车、靠边停车前不使

用或错误使用转向灯   

调整：判定结果由“扣

10 分”改为“不合格” 

起步、转向、变更车道、超车、靠边停车前，开



转向灯少于3 s即转向 

连续变更两条或两条以上车道   不合格 

调整：增加参数要求 

车辆变更到相邻车道

后，行驶时间小于 10s

或转向灯未回位，再次

变更车道 

将车辆停在人行横道、网状线内等禁止停车区域 

调整：增加参数要求 

车辆在地面的垂直投影

与禁止停车区域相交，

停车时间大于 2s 

起步时车辆后溜，但后溜距离小于 30cm 

 调整:判定结果由“扣

10 分”改为“每次扣 10

分” 

 

起步或行驶中挂错挡 

 

因操作不当造成发动机熄火一次 

 

上车

准备 

不绕车一周检查车辆

外观及周围环境 

未逆时针绕车一周检查车

辆外观及周围环境 不合

格 

调整:规定绕车方向为

逆时针 

起步 

无 
起 步 时 车 辆 发 生 闯 动    

扣5分 
新增 

车门未完全关闭起步 

调整：增加参数要求 

行驶距离大于1m时，车

门未完全关闭 

不松驻车制动器起步，但能及时纠正 调整： 

判定结果由“扣10分“改

为”每次扣10分” 
发动机启动后，不及时松开启动开关 

直线

行驶 
无 

方向控制不稳，不能保持

车辆直线运行 不合格 

新增 

行驶100m内偏移量大于



±30cm 

加减

挡位

操作 

未按指令平稳加、减挡   不合格 

调整:增加参数,在考试

全程中,未采取一挡一

离合方式，完成从起步

挡到次高挡位的操作或

越级加挡 

车辆运行速度和挡位不匹配    扣10分 

调整:增加参数，超出各

挡位车速范围且持续时

间大于2s 

靠边

停车 

无 

考试员发出靠边停车指令

后，未能在规定的距离内

停车   不合格 

新增 

未在规定路段区域内停

车，或未在指令发出后

150m以内停车 

停车后，车身距离道路右

侧边缘线或者人行道边缘

超出50cm  不合格 

新增 

停车后，车身距离道

路右侧边缘线或者人

行道边缘大于30cm 

停车后，车身距离道路右

侧边缘线或者人行道边缘

超出30cm，未超出50cm  

扣10分 

调整：细化距离范围，

增加了未超出50CM的条

件 

直行

通过

路口 

不按规定减速或停车

瞭望 

不按规定减速  不合格 

调整： 

车辆前保险杠越过停止

线前30m范围内未踩制

动 

不按规定停车瞭望   不

合格 

新增 

有停车让行标志的路

口，车辆不停车或停车

时前保险杠越过停止线 

路口 不按规定减速或停车 不按规定减速  不合格 调整：增加参数 



左转

弯 

瞭望 车辆前保险杠越过停止

线前30m范围内未踩制

动 

不按规定停车瞭望   不

合格 

新增 

有停车让行标志的路

口，车辆不停车或停车

时前保险杠越过停止线 

无 

左转通过路口时，未靠路

口中心点左侧转弯  每次 

扣10分 

新增 

路口

右转

弯 

不按规定减速或停车

瞭望 

不按规定减速 

调整：增加参数，减速

单独评判。车辆前保险

杠越过停止线前30m范

围内未踩制动 

不按规定停车瞭望 

新增 

有停车让行标志的路

口，车辆不停车或停车

时前保险杠越过停止线 

通过

人行

横道

线 

不按规定减速慢行    不合格 

调整：增加参数，减速

单独评判，车辆前保险

杠到人行横道线前30m

范围内未踩制动 

通过

学校

区域 

不按规定减速慢行    不合格 

调整：增加参数，减速

速单独评判。车速大于

30km/h，以标志区域起

始位置为准，距离不小

于30m 

通过 不按规定减速慢行    不合格 
调整：通过公共汽车站

台前30m范围内未踩制



公共

汽车

站 

动 

掉头 无 掉头前未开启左转向灯 新增 

夜间

行驶 

无 
在路边临时停车不关闭前

照灯或不开启示廓灯 
新增 

进入无照明道路行驶时不使用远光灯   
调整：判定结果由“扣5

分”改为“每次扣5分” 

模拟

夜间

灯光

使用

（语

音模

拟） 

无 

不能正确开启灯光 

新增 

评判扣分项应不少于模

拟夜间灯光使用考试项

目中的5项，项目就随机

产生，顺序就不固定 

同方向近距离跟车行驶

时，使用远光灯 

通过急弯、坡路、拱桥、

人行横道或者没有交通信

号灯控制的路口时，不交

替使用远近光灯示意 

会车时不按规定使用近光

灯 

通过路口时使用远光灯 

超车时未交替使用远近光

灯提醒被超越车辆 

在有路灯、照明良好的道

路上行驶时，使用远光灯 

在路边临时停车不关闭前

照灯或不开启示廓灯 

进入无照明、照明不良的

道路行驶时不使用远光灯 

小计：新增12+9项，调整25项 



（四）科目三考试系统升级改造总体设计方案 

根据公安部驾考新标准的修订，此次科目三道路考试系统改造升级包含三个

部分：系统总体改造及联网接口升级、多画面视频合成与远程访问、车载系统升

级。 

4.1、科目三道路考试系统升级改造网络拓扑 

 

此次科目三考试系统的升级会在原先的网络架构上做了相应的更新，主要在

后台服务端添加了视频管理服务器，用于将车外视频、车内视频及轨迹信号坐标

进行融合压缩处理；将百兆交换机升级为千兆交换机，便于大容量业务数据和音

视频数据的传输与存储； 

4.2、科目三系统总体改造及联网接口升级 

 按新行业标准要求，此次系统升级对于考试系统监管提出了更高的要求，

所以系统管理软件支持新功能的定制； 

 按《公安交通管理信息系统外挂软件安全管理规定》要求，支持考试系

统外挂软件的安全性进行改造； 

 考试系统数据库升级与数据迁移，支持对原考试系统数据的查询、调取、

备份、导出； 



 系统参数配置与设备关联，支持根据考试科目的切换，随时调阅车内外

音视频数据； 

 考试监管系统新接口开发及调试，支持升级的考试系统与公安部监管平

台对接功能； 

 支持系统升级培训与辅导，支持对考场管理员、操作员进行免费的培训

及辅导服务； 

 支持系统软件免费升级和维护(一年)。 

 

 

4.3、科目三考试多画面视频合成与远程访问 

1) 支持科目三考试同步播放考生、道路环境、实时扣分等多画面视频； 

2) 支持科目三道路项目视频按考试车辆运行轨迹自动进行切换，从考试车

辆进入考试项目开始播放直至考试车辆离开该项目； 

3) 支持科目三在线查询回放 3年内的考试音视频，并支持远程查询和访问。 



 

4.4、科目三考试车载系统升级 

 多路合成视频服务器： 

 将车载多路（3～4路）视频合为一路； 

 提高科目三多画面同步性，减少通讯流量消耗。 

 

 

 科目三车载软件升级： 

 增加了 11 项标准（详细见第三部分）； 

 修改了 20 项评判（详细见第三部分）； 

 根据实际情况调整部分考试道路和项目测绘。 



 

4.5、科目三考试系统改造功能设计 

4.5.1 考生下载 

考生下载是用于对考场考试学员的数据下载,如图: 

 

 



4.5.2 考生签到 

考生签到是用于对考场考试学员进行考试签到,也可以人工进行录入签到，

如图: 

 

4.5.3 考生分车 

考生分车是用于对考场考试学员进行考试分车,如图: 

 

4.5.4 考生成绩上传 

考生成绩上传是用于对考场考试学员进行成绩上传保存,选中需要上传考生，

点击右上角成绩上传，如图: 



 

4.5.5 指纹补录 

指纹补录是用于对考场考试学员进行指纹采集录入,选中需要补录考生，点

击右上角亚略特补录指纹，如图: 

 

4.5.6 考试异常申请 

考试异常申请是用于对考场考试学员进行考试时出现意外事情发生成绩异

常,选中需要申请的考生，点击右上角增加，如图: 



 

 

4.5.7 考试异常审批 

考试异常审批是用于对考场考试学员的异常申请进行操作处理，如图: 

 



4.5.8 设备异常申请 

设备异常申请是用于对考场设备异常进行申请操作处理，点击右上角增加，

如图: 

 

 

4.5.9 设备异常审批 

设备异常审批是用于对考场设备异常申请进行操作处理，点击右上角选择处

理结果，如图: 



 

 

 

4.5.10 考车管理 

考车管理列表可以对现场的考车进行实时操作，如开机分配，清除考官，开

关机，如图: 



 

开机分配，如图： 

 

清除安全员： 

 



开关机操作： 

 

4.5.11 监管数据下载 

驾校信息下载，如图: 

 

考试员信息下载，如图： 



 

考生信息下载，如图： 

 

分组信息下载，如图： 

 



4.5.12 考生查询 

考生查询功能用于查询考生信息，还可以人工拍照，打印小票，无指纹录入

如图: 

 

人工拍照，如图 

 



打印小票，如图： 

 

 

导出，如图：

 

4.5.13 成绩单查询打印 

成绩单查询打印是用于显示具体成绩单并打印，点击查询按钮会查出相应条

件的成绩列表，如图： 



 

选中一条或多条成绩后，点击批量打印按钮，页面会自动打印所选中的成绩，

未通过校验以及打印过的成绩将不再打印。点击停止打印按钮会终止正在进行的

批量打印。 

点击某条成绩列末的详细按钮后，会进入具体成绩单页面，如图： 

 



4.5.14 考试员签名 

考试员签名是用于保存当天考试员的签名图片，点击查询按钮会查出相应条

件的考试员签名列表，点击下载控件即可下载签名写字板所需控件，如图： 

 

点击新增按钮后会进入考试员签名新增页面，签完名后点击保存按钮即可保

存新的签名，如图： 

 

4.5.15 科目三考试监控 

科目三考试监控是用于监控科目三考场的考试，具体页面与操作与科目二考

试监控大体相同。 



 

4.5.16 科目三考试过程回放 

通过考试过程中采集的考试数据、音视频数据实现对考试过程的回放，对存

在争议的考试成绩可回溯倒查，减少由人为因素带来的各种争议，为保证考试评

判过程的公开、公正提供技术支撑。驾驶人考试监控中心应对考试过程信息和结

果信息进行加密存储，保存时间应不少于 4年，音视频信息应不少于 3年。 

4.5.17 考生查询--缺考 

考生查询功能用于查询考生信息，是否缺考，如图： 

 

4.5.18 用户权限 

1）权限管理 

权限管理是用于管理系统页面信息，点击查询按钮会查出相应条件的系统权



限列表，选中一个或多个系统权限后，点击删除按钮会删除选中的系统权限，如

图： 

 

点击新增按钮会进入系统权限新增页面，点击确定按钮即可保存新的系统权

限，如图： 

 

选中一个系统权限点击编辑按钮会进入系统权限编辑页面，点击确定按钮即

可保存选中的系统权限，如图： 



 

2）角色管理 

角色管理是用于管理系统拥有不同权限的角色信息，点击查询按钮会查出相

应条件的系统角色列表，选中一个或多个系统角色后，点击删除按钮会删除选中

的系统角色，如图： 

 

点击新增按钮会进入系统角色新增页面，点击确定按钮即可保存新的系统角

色，如图： 



 

选中一个系统角色点击编辑按钮会进入系统角色编辑页面，点击确定按钮即

可保存选中的系统角色，如图： 

 

3）用户管理 

用户管理是用于管理系统拥有不同权限的用户信息，点击查询按钮会查出相

应条件的系统用户列表，选中一个或多个系统用户后，点击删除按钮会删除选中

的系统用户，如图： 



 

点击新增按钮会进入系统用户新增页面，点击确定按钮即可保存新的系统用

户，如图： 

 

选中一个系统用户点击编辑按钮会进入系统用户编辑页面，点击确定按钮即

可保存选中的系统用户，如图： 



 

选中一个系统用户点击分配角色按钮会进入系统角色分配页面，选中一个或

多个角色后点击确定按钮即可将选中的角色赋给该用户，如图：

 

选中一个系统用户点击重置密码按钮会显示重置密码页面，输入新密码后会

改变该用户密码，如图： 



 

 

4.5.19 用户帐号 

1）帐号管理 

帐号管理是用于管理帐号的状态信息，点击查询按钮会查出相应条件的用户

列表，选中一个或多个用户后，点击右上角的按钮进行对应的需求操作，如图： 



 

 

2）时间规则组 

时间规则组是用于设定用户的登录时间规则，点击查询按钮会查出相应条件

的时间规则组列表，选中一个规则后，点击右上角的按钮进行对应的需求操作，

如图： 



 

编辑时间规则： 

 

新增规则： 



 

3）密码规则 

密码规则是用于设定用户的密码规则，点击查询按钮会查出相应条件的密码

规则列表，选中一个规则后，点击右上角的按钮进行对应的需求操作，如图： 

 

新增密码规则： 



 

编辑密码规则： 

 

设置默认规则： 



 

4）终端设备 

终端设备是用于管理终端设备的功能，点击查询按钮会查出相应条件的终端

设备管理列表，选中一个后，点击右上角的按钮进行对应的需求操作，如图： 

 

新增设备： 



 

编辑设备： 

 

5）帐号激活 

帐号激活是用于激活用户的帐号，选中帐号后，点击右上角的按钮进行激活

操作，如图： 



 

6）数据库访问加密 

对数据库进行访问加密，如图： 

 



 

 

4.5.20 系统日志 

1）平台登陆日志 

平台登陆日志是用于显示平台登陆情况，点击查询按钮会查出相应条件的平

台登陆情况，点击导出按钮会产生当前列表 excel 下载。如图： 



2）页面操作日志 

页面操作日志是用于显示页面操作情况，点击查询按钮会查出相应条件的页

面操作情况，点击导出按钮会产生当前列表 excel 下载。如图： 

 

3）数据操作日志 

数据操作日志是用于显示数据操作情况，点击查询按钮会查出相应条件的页

数据操作情况，点击导出按钮会产生当前列表 excel 下载。如图： 



 

4）安全审计日志 

安全审计日志是用于对用户的操作进行审计校验，点击查询按钮会查出相应

条件的审计日志情况，点击导出按钮会产生当前列表 excel 下载。如图： 

 

查看详情： 

5）核心安全审计日志 

核心安全审计日志用于在原有的安全审计日志中加注重点标识。如图： 



 

6）审计策略配置 

审计策略配置是用于显示审计用户数据操作情况，查看及更改用户的操作相

关配置。如图： 

 

7）审计报表 

审计报表是用于以图标显示用户数据情况，如图： 



 

 

4.5.21 数据统计分析 

1）考试通过率报表 

考试通过率报表是用于直观显示各个考点考试通过率，点击查询按钮会查出

相应条件的考试通过率，如图： 



 

2）考车通过率统计报表 

考车通过率统计报表是用于直观显示各个考车考试通过率，点击查询按钮会

查出相应条件的考车考试通过率，如图： 

 

3）考试人数统计报表 

考试人数统计报表是用于直观显示各个考点考试人数，点击查询按钮会查出

相应条件的考点考试人数，如图： 



 

4）考试项目合格率报表 

考试项目合格率报表是用于直观显示考试项目合格率，点击查询按钮会查出

相应条件的考试项目合格率，如图： 

 

5）考试员扣分统计报表 

考试员扣分统计报表是用于直观显示各个考试员扣分统计，点击查询按钮会

查出相应条件的考试员扣分统计，如图： 



 

6）分考场扣分报表 

分考场扣分报表是用于直观显示各个考点各个考试项目扣分情况，点击查询

按钮会查出相应条件的考试项目扣分，如图： 

 

7）考试员考试人数统计报表 

考试员考试人数统计报表是用于直观显示各个考试员考试人数，点击查询按

钮会查出相应条件的考试员考试人数，如图： 



 

8）考试员合格率报表 

考试员合格率报表是用于直观显示各个考试员合格率，点击查询按钮会查出

相应条件的考试员合格率，如图： 

 

9）驾校考试人数报表 

驾校考试人数报表是用于直观显示各个驾校考试人数，点击查询按钮会查出

相应条件的驾校考试人数，如图： 



 

10）驾校合格率报表 

驾校合格率报表是用于直观显示各个驾校合格率，点击查询按钮会查出相应

条件的驾校合格率，如图： 

 

11）科目大数据显示 

各科目考试项目总人数，已考人数，合格率以及扣分内容，平均用时数据显

示，如图： 



 

4.5.22 六合一平台无缝对接 

考试系统需与机动车驾驶人监管系统或六合一综合应用平台无缝对接，将考

试数据通过外挂标准接口写入机动车驾驶人监管系统或六合一综合应用平台中。 


